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Sommaire

 Utilisation en enseignement (3¢Me année et FC)
llustration des phénomenes suivants :

 Etude de stabilite transitoire (comparaison du modele complet
d’'un alternateur et du modele E’ derriere X’)

* Propagation d’ondes sur les lignes, surtensions transitoires
« Enclenchement de transformateurs

o Deéfauts sur le réseau
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Sommaire

e Utilisation en recherche

Détection/localisation de défaut sur un réseau HTA par
réflectometrie

Modélisation et controle-commande d’une liaison HVYDC

Enclenchement commandé de transformateurs

Etudes de stabilité et de surtensions de manceuvre
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Enseignement

 Validite de I'approximation E’ constant derriere X’
pour une étude de stabilité transitoire
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Stabilité transitoire

 Validite de I'approximation E’ constant derriere X’
pour une étude de stabilité transitoire

— Hypotheses du modele E’ constant derriere X' :
« Pas d'amortisseurs,
* Fem de transformation négligées
 y, varie peu (y; = cste)
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Stabilité transitoire

 Validite de I'approximation E’ constant derriere X’

Régime permanent Régime transitoire

E:C‘)Fel\/lfclif/‘/E

v

C_ fd _
q E, = —ﬁLf y = Ccste q

Hypothese d’invariance transitoire : w; varie peu dans les premieres
secondes apres un défaut
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Stabilité transitoire

 Validite de I'approximation E’ constant derriere X’

Modeéle E’ constant derriere
X'

Modéle 1, EMTP

Modéle 2, EMTP

g-axis
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Stabilité transitoire

 Validite de I'approximation E’ constant derriere X’

Etude du flux ¥ pour le modéle 1
Flux inducteur
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Stabilité transitoire

 Comparaison des temps critiques d’elimination du défaut
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Stabilité transitoire

* L’angle rotorique « PowerAngle »

Incertitude sur sa signification en régime transitoire
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Recherche

* Localisation de déefaut par réflectométrie sur un réseau HTA

Simulation du réseau sous EMTP-RV

Exportation de V et | au poste

Algorithme sous Matlab
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Recherche

* Localisation de déefaut par réflectométrie sur un réseau HTA

! MPLOT l . load_1
2€ rivs 4@
>
+ cP
V_poste
+

source 63 kV, 560 MVA
DY_2
AC2 RL2

& > AN 1
Iidep,def TLM2 TLMS TLM6
+ cP + cP | + cP

@ +

N

RN

Load 2

TLM1 TLM4 _B
- — —
+ cp " o>

modeles de lignes : CP, FD ? -
Charges statiques ou tournantes

AN

Rg

Journée club utilisateur EMTP-RV, 25 septembre 2008 M. Petit, SUPELEC



Recherche

e Contréle commande d’une liaison VSC-HVDC
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